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MENDOZA, 25 SET 2017

VISTO:

Las actuaciones que obran en EXP — CUY: 11454/2017, en las que la
Direccion General de la carrera Ingenieria en Mecatronica solicita se convoque a
concurso para cubrir, con caracter de Interino, UN (1) cargo de Jefe de
Trabajos Préacticos -Dedicacion Semiexclusiva- con “Robdtica I” como asignatura
base de referencia, a los efectos del concurso;

CONSIDERANDO:

Las disposiciones de la Ordenanza N° 03/2017-CD.

Lo informado por Direccion General Econdmico Financiera y Secretaria
Académica.

Lo aconsejado por la Comision de Asuntos Académicos, aprobado por este
Cuerpo en sesion del dia 27 de junio del afio 2017.

En uso de sus atribuciones, )
EL CONSEJO DIRECTIVO DE LA FACULTAD DE INGENIERIA
RESUELVE:

ARTICULO 1¢.- Llamar a concurso en el marco de las disposiciones contenidas en
la Ordenanza N® 03/2017-CD, para cubrir UN (1) cargo de Jefe de Trabajos
Practicos -Dedicacién Semiexclusiva- Interino con “Robética I” como asignatura
base de referencia a los efectos del concurso.

ARTICULO 2°.- Establecer los siguientes Contenidos Minimos, Requisitos, Perfil,
Objetivos y Funciones a desarrollar en el cargo que se convoca a concurso por el
Articulo 1° de la presente Resolucion:

Funciones que desarrollara:
Tareas docentes en la asignatura de referencia y actividades de investigacion y extension
vinculadas a las tematicas del area

Requisitos Particulares:
Experiencia con sistemas automaticos y robéticos. Manejo avanzado de Matlab.
Conocimiento de Toolbox Roboética de Peter Corke

Perfil del cargo:
Ingeniero en Mecatrénica, Ingeniero Electrdnico o titulo afin

Objetivos:

Conocer los fundamentos, técnicas y herramientas aplicados en el analisis, disefio,
programacién y operacion de robots. Establecer criterios para la proyeccién de soluciones
robotizadas

Contenidos minimos:

Estructura mecanica, electrénica y légica de un robot. Configuraciones mecanicas.
Transmisiones y reductores. Actuadores. Sensores. Sujeciones y herramientas.
Coordenadas homogéneas. Modelos cinematicos Directo e Inverso.
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Convencion de Denavit y Hartenberg. Matriz Jacobiana. Control cinematico en posicion y
en velocidad, singularidades. Generacion de trayectorias. Elementos de los lenguajes de
programacion de robots. Tipos de datos. Instrucciones. Caracteristicas a considerar en la
seleccion de un robot. Seguridad en instalaciones robotizadas.

ARTICULO 3°.- Fijar como plazo de inscripcién el periodo comprendido entre el
02 y el 06 de octubre del ano 2017, inclusive, en horario de 8 a 12. Los
aspirantes presentaran sus solicitudes y antecedentes en Mesa de Entradas de
esta Facultad - Centro Universitario — Ciudad - Mendoza.

ARTICULO 4°.- Integrar la Comision Asesora que entendera en el concurso de
referencia, sobre titulos, antecedentes y condiciones de los candidatos de la
siguiente manera:

TITULARES:

. DIAZ, Carolina Soledad

. IRIARTE, Eduardo Enrique

. BERNASCONI, Maria Susana

SUPLENTES:
. ARANDA, César Omar
. HAARTH, Roberto

ARTICULO 5°.- Disponer que el presente llamado se difunda a través de los
avisadores de esta Facultad y solicitar al Diario “Los Andes” su publicacién en

Seccién Universitaria.
ARTICULO 6°.- Comuniquese y archivese en el Libro de Resoluciones.
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